Technicky pokyn pro hlinikové teleskopické sloupky,
elektricky nastavitelné 85300

Upozornéni:
Elektricky pohanéné teleskopické sloupky se Ctyfmi riiznymi zdvihy az 500 mm, které Ize pfemostit rychlosti od 8 mm/s, jsou k dispozici. Teleskopické
sloupky maji pIné integrovanou technologii, kterou Ize provozovat bez ddrzby.

Pouziti:
Teleskopickeé sloupky jsou pouZitelné vSude tam, kde se navrhuje ergonomické pracovisté, kde se pohybuii stroje nebo v oblasti medialni technologie, kde je
tfeba presné umistit zaznamova zafizeni. Princip Plug & Work zarucuje jednoduchou obsluhu a uvedeni do provozu.

Viastnosti:

Teleskopickeé sloupky jsou vybaveny zakladovou deskou, ktera je vhodna jak pro zatizeni tlakem, tak pro tlakové zatiZeni. Teleskopické sloupky jsou opatfeny
krytkami v mistech, kde by se mohly hromadit necistoty nebo kde hrozi nebezpeci pohmozdéni.

VSeobecné udaje:

Typ Teleskopické sloupky
Konstrukéni struktura (izké teleskopické sloupky
Vedeni Kluzné vedeni z POM
Montazni poloha libovoln

Max. tlaéna sila 3000 N

Max. tazna sila 3000 N
Samosvornost ano

Max. rychlost 8 mm/s

Max. zdvih 500 mm
Montazni vyska zdvih + 203 mm
Upnuti 24V DC
Prikon 4A

Kryti IP 30

Okolni teplota +5°C a7 +40°C
Ofset v synchronnim provozu 0-2 mm

Doba zapnuti (druh provozu S 3) pod jmenovitym zatiZenim 10% (2 min. provozni doba, 18 min. klidov4 doba)

Upozornéni: VSechny Udaje se vztahuji na standardni - konstrukéni velikosti. VeSkeré informace o tlakovych a tahovych silach se vztahuji k jednotlivym telesko-
pickym sloupklim; u aplikaci v siti je tfeba zohlednit bezpecnostni faktor aZ 0,6. Kromé toho nesmi byt v Iékafskych aplikacich prekrocena maximalni tahova sila
500 N a u provedeni s rychlosti zdvihu 8 mm/s nesmi byt prekrocena maximaini tlakova sila 2 500 N.

Data zatizeni teleskopickych sloupkii:

C Mx= 200 Nm (dynamicky) C My= 130 Nm (dynamicky)
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Podpérné momenty 300 Nm
(statické)

Podpérny moment 200 Nm
(staticky)
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Ridici jednotka 85300-10

Upozornéni:
Pomoci Fidici jednotky Ize ovlddat a posouvat a7 dva teleskopické sloupky (85300). Ridici jednotku Ize ovladat vyluéné ruénim spinaéem 85300-15-1. Pomoci
propojovaciho kabelu 85300-10-91X1000 Ize pfipojit dva ovladace. Takto Ize pojizdét synchroné az se 4 teleskopickymi sloupky s jednim ru¢nim spinacem.

Pri pokladani elektrického kabelového vedeni je tfeba dbat na to, aby se kabely neseviely, aby na né neplisobilo mechanické namahani, a aby kabely nebyly

zdojem nebezpeci €i zakopnuti.

Viastnosti:

- Dynamicky vypocet pracovniho cyklu.

- Sériové monitorovani pracovniho cyklu, nadproudu a monitorovani teploty jako ochrana proti pfetizeni.

- Pomoci ruéniho spinace s LCD-displejem (85300-15-1) Ize ukladat polohy a ménit mezi uzivateli.

- Synchronni fizeni dvou pohontl, Ize rozsitit az na 16 pohond.
- lykonny a energeticky efektivni spinany sitovy zdroj.

- Vizudlni hldSeni stavu indikaci LED.

- Celosvétové pouziti diky Sirokopasmového vstupu.

- SPP — Smart Product Protection (integrovana detekce kolize)

VSeobecné udaje:

Typ Ridici jednotka

Kompatibilni teleskopické sloupky (85300)
Vstupni napéti 100 - 240V ~ 50 / 60 Hz
Vystupni napéti 28V DC
Odevzdany proud max. 10 A
Vykon 285 W
Standby vykon <05W
Okolni teplota za provozu +5°C az +40°C
Vihkost vzduchu (pfi skladovani) 30% a7 75%
Trida ochrany (s uzemnovacim pfipojem) '

Kryti IP 20
Hmotnost 880 g

Doba zapnuti (druh provozu S 3)

pod jmenovitym zatizenim 20% (4 min. provozni doba, 16 min. klidova doba)




Rucni spinac 85300-15

Upozornéni:

K dispozici je ruéni spina¢ s Sesti funkénimi tlacitky a LCD displejem : Pomoci ru¢niho spinace Ize ovladat fizeni a posouvat teleskopické sloupky.

Pouziti:
Rucni spina¢ s Sesti funkcnimi tlacitky a LCD displej:

Pomoci funkénich tlacitek Ize teleskopické sloupky pojizdét nejen manualné, ale také
stisknutim tladitka do pfedem nastavené polohy. UloZit Ize nékolik poloh a uZivatel.

1. LCD display
2. funkéni tlacitko 1

3. funkéni tladitko 2

3
4. tladitko NAHORU
5. tlacitko DOLU 6
6. tlacitko M -> menu 7

7. tlacitko F -> strucné menu

Volba uzivatele:

Lze prepinat mezi dvéma riiznymi uZivateli.

- Stisknutim tlacitka ,,F“ se dostanete do strucného menu.
- Funkénim tlaCitkem 2 se dostanete aZ k volbé uZivatele.
- Uzivatele Ize zvolit tlagitkem NAHORU a DOLU.

- Stisknutim funkéniho tlacitka 1 se volba potvrdi.

- Stisknutim funkéniho tlacitka 2 se volba prerusi.

Ulozit polohy:

Polohu definovanou uzivatelem Ize uloZit nasledujicim zplisobem.

- Stisknutim tladitka ,F“ se dostanete do stru¢ného menu.

- Stisknéte funkeni tlacitko 1, abyste se dostali k volbé ukladanych poloh.
- Stisknutim funkéniho tlacitka 1 nebo 2 uloZte polohu pod I nebo II.

- K ulozenym poloham se dostanete trvalym stisknutim funkcniho tlacitka.

Ruéni spina¢ hlavni menu:
Pomoci tlacitka ,M“ se dostanete do hlavniho menu ruéniho spinace. V hlavnim menu muzete volit mezi tfemi body.

- Rucni spinaé
- Rizeni
- Informace

Pomoci funkénich tladitek a tlacitek NAHORU a DOLU Ize provést nastaveni. Funkéni tlaitka k potvrzeni a tlacitko nahoru a doli k navigaci.
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Rucni spinac¢:

V podnabidce ,,Rucni spinac“ Ize provést nastaveni na displeji.
- prémiové funkce

- kontrast

- svétlost

- Cas osvétleni

- jazyk

Rizeni:
Zmeény na fizeni Ize provadét jen zadanim hesla ,,13121¢.

Informace:
V bodé menu ,Informace* Ize vyvolat informace o pfistroji a o vyrobci.




Uvedeni teleskopickych sloupkt do provozu

Krok 1:

- Kontrola soucasti dodavky:

Pfi prvnim uvedeni do provozu by mély byt k dispozici nasledujici vyrobky:
- Teleskopickeé sloupky z hliniku, elektricky prestavitelné (85300)
- Ridici jednotka pro teleskopické sloupky (85300-10-90)
- Sitovy kabel (85300-10-92X1800)
- Rucni spinac pro teleskopické sloupky (85300-15-1)

Volitelné:
- Spojovaci kabel (85300-10-91X1000)

- Montazni deska (85300-930040)
Krok 2:

- Rucni spinac a teleskopické sloupky zasurite do fizeni.

Krok 3:

- Do fizeni zasunite sitovy kabel a pfipojte jej.

Krok 4:

- Ruénim tlacitkem zvolte a potvrdte jazyk.

Krok 5:

- Spusténi inicializa¢ni jizdy potvrzenim funkéniho tlacitka 1.

Krok 6:

- Kontrola pfipojenych systémovych komponent (poCet fizeni, pocet teleskopickych sloupkd).

Krok 7:

- Postupuijte podle pokyndi inicializace fizenou menu.

Inicializacni jizda se musi provést tehdy, kdyz:
- prvni uvedeni do provozu
- byl zménén pocet fizeni

- bylo fizeni nastaveno na tovarni nastaveni

- si to fizeni vyzaduije z diivodu chybového kodu




Propojit nékolik ridicich jednotek:
Pomoci propojovaciho kabelu 85300-10-91X1000 Ize vzajemné propojit dvé fidici jednotky a synchronné tak posouvat az 4 teleskopické sloupky.
Krok 1:
- Kontrola soucasti dodavky.
Pfi prvnim uvedeni do provozu by mély byt k dispozici nasledujici vyrobky:
- Teleskopickeé sloupky z hliniku, elektricky prestavitelné (85300)
- Ridici jednotky pro teleskopické sloupky (85300-10-90)
- Sitovy kabel (85300-10-92X1800)
- Rucni spinac pro teleskopické sloupky (85300-15-1)
- Spojovaci kabel (85300-10-91X1000)
Volitelné:

- Montazni deska (85300-930040)
Krok 2:

- Rucni spinac a teleskopické sloupky zasurite do fizeni.
- Ridici jednotku spojte s propojovacim kabelem (85300-10-91X1000).

Krok 3:

- Pipojte oba napajeci kabely k ovladacim prvk(im a zapojte je.

Krok 4:

- Ruénim tlaGitkem zvolte a potvrdte jazyk.

Krok 5:

- Spusteéni inicializacni jizdy potvrzenim funkéniho tlacitka 1.

Krok 6:

- Kontrola pripojenych systémovych komponent (pocet fidicich jednotek pocet teleskopickych sloupka).

Krok 7:

- Postupuijte podle pokynil inicializace fizenou menu.

Nacteni tovarnich nastaveni:
Pomoci této funkce Ize nastavit vSecha nastaveni zpét na tovarni nastaveni.

- Oteviete bod menu ,Rizeni*.

- Zvolte podmenu ,Nacist tovarni nastaveni“.-»» Tovarni nastaveni se nacitaji.

- Poté budete vyzvani provést inicializacni jizdu.




